YASKAWA

MOTOMAN
GP110

Seria GP
Przenoszenie i ogolne zastosowania

6-osiowy MOTOMAN GP110 jest wszechstronnym, szybkim
robotem oferujgcym doskonate osiggi w ré6znych zastosowaniach,
na przyktad przy przenoszeniu materiatow, obstudze maszyn i
pras.

Pomimo szerokiego zakresu ruchu i duzego udzwigu 110 kg,
MOTOMAN GP110 posiada optywowg konstrukcje, ktéra
umozliwia bardzo bliskie pozycjonowanie kilku robotow.

Roéwniez waski wlot kablowy zmniejsza szerokos¢ robota, dzieki
czemu mozna zaoszczedzi¢ cenng przestrzen na podtodze.
MOTOMAN GP110 jest dostepny z jednostkg bezpieczenstwa
funkcjonalnego (FSU) PLd kategorii 3.

NAJWAZNIEJSZE ZALETY

+ Szybkos¢ i elastycznosc

» Szeroki zakres ruchu: 2236 mm

» Duze obcigzenie uzytkowe: 110 kg

« Kompaktowa konstrukcja

« Waski wlot kablowy

* Rozbudowane funkcje
bezpieczenstwa

Controlled by

YRCI000



MOTOMAN GP110
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Specyfikacja GP1
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