
MOTOMAN  
GP180-120 
Seria GP  

Przenoszenie i ogólne zastosowania 

Ten potężny sześcioosiowy robot manipulacyjny 

charakteryzuje się dużą prędkością ruchu, co skraca czas 

cyklu. 

Duży udźwig oraz zwiększone wartości momentu                       

i bezwładności pozwalają robotowi MOTOMAN GP180-120 na 

przenoszenie dużych i ciężkich ładunków. Opływowa 

konstrukcja górnego ramienia robota charakteryzuje się 

wąskim profilem nadgarstka i zmniejsza szerokość robota. 

Umożliwia to łatwiejszy dostęp do ograniczonych przestrzeni, 

zwiększając elastyczność zastosowań. Dzięki temu 

MOTOMAN GP180-120 może być montowany bliżej maszyn                  

i urządzeń, co pozwala na optymalne wykorzystanie cennej 

powierzchni podłogi. 

Kable i przewody są poprowadzone przez podstawę robota do 

górnego ramienia, co zwiększa żywotność kabli, poprawia 

bezpieczeństwo i skraca czas nauki. 

Rura do instalacji kabli w podstawie robota ułatwia 

poprowadzenie magistrali do górnego ramienia robota i/lub 

chwytaka. Robot jest również wstępnie okablowany dla 

chwytaka z serwomechanizmem, co pozwala na szerszy 

zakres obsługi produktów. 

Robot MOTOMAN GP180-120 posiada stopień ochrony IP67 

dla nadgarstka oraz IP54 dla korpusu. 

NAJWAŻNIEJSZE ZALETY 

 
• Mała powierzchnia podstawy i minimalne zakłócenia 

• Wysoka bezwładność umożliwia obsługę dużych 

przedmiotów obrabianych 

• Skrócony czas cyklu dzięki optymalnej konstrukcji i 

wysokiej prędkości osi 

• Wszechstronne zastosowanie w różnych aplikacjach 

• Optymalny rozstaw i możliwość dotarcia do 

ograniczonych przestrzeni 
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Przepust  

na kable 
Fieldbus 
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Dozwolone obciążenie nadgarstka 

SpecyfikacjaGP180-120 

 
Oś 

Maksymalny  
zakres ruchu  
[º] 

Prędkość  
maksymalna  
[º/sek.] 

Moment  
obrotowy  
[Nm] 

Dopuszczalny 
moment  
bezwładności  
[kg · m2] 

Kontrolowane osie 6 

Maks. udźwig [kg] 120 

S ±180 125 – – Powtarzalność [mm] ±0.05 

L +76/–60 115 – – Maks. zasięg roboczy R [mm] 3058 

U +90/–86 125 – – Temperatura [ºC] 0 to +45 

R ±360 182 883 79 Wilgotność [%] 20 – 80 

B ±130 175 883 79 Ciężar [kg] 1090 

T ±360 265 520 40 Zasilanie, średnio [KVA] 5.0 
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Punkt P 

MOTOMAN GP180-120 

Opcje montażowe: podłoga 

Klasa ochrony: IP67 Oś B 
Środek obrotów 

Osie T, R 

Środek obrotów 


