YASKAWA

MOTOMAN

GP180

Seria GP

Przenoszenie i ogolne zastosowania

[SLTRON

6-osiowy MOTOMAN GP180 jest wszechstronnym, szybkim
robotem oferujgcym doskonate osiggi w ré6znych zastosowaniach,
takich jak przenoszenie materiatéw, obstuga maszyn i pras.

Pomimo duzego udzwigu 180 kg i szerokiego zakresu ruchu
2702 mm, szerokos$¢ robota MOTOMAN to tylko 625 mm, dzigki
czemu mozna zaoszczedzi¢ cenng przestrzen instalacji.

Ze wzgledu na wiekszg predkos¢ dziatania osi i sztywnosc
reduktora predkosci, opracowano specjalny system kontroli
drgan.

Poprzez skrécenie czasu cyklu, system ten pozwala na
osiggniecie wysokiego wzrostu wydajnosci.

NAJWAZNIEJSZE ZALETY

« Szybki, elastyczny i wydajny

* Duza tadownosc¢: 180 kg

« Szeroki zakres ruchu: 2702 mm

* Maksymalna wydajnos¢ przy minimalne;j
powierzchni podtfogi

Controlled by

YRCI000



MOTOMAN GP180
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Specyfikacja GP180

Maksymalny Predkosé Moment z%’i#;fza ny 6
zakres ruchu MECSIMEES obrotowy B windnosel -

+76/—60 Maks. zasieg roboczy R [mm] 2702
+360 265 618 46.3 Zasilanie, srednio [KVA] 5.0




