YASKAWA

MOTOMAN
GP250

Seria GP
Przenoszenie i ogolne zastosowania

6-osiowy MOTOMAN GP250 to wszechstronny, szybki robot
oferujgcy doskonatg wydajno$¢ w réznych zastosowaniach,
takich jak przenoszenie materiatéw, obstuga maszyn i pras.

Pomimo duzego udzwigu 250 kg i szerokiego zakresu ruchu
2710 mm, szeroko$¢ robota MOTOMAN GP250 to tylko 816 mm,
dzieki czemu mozna zaoszczedzi¢ cenng przestrzen instalacji.

System kontroli wibracji wykorzystuje wyzszg predkos¢ dziatania
osi i sztywnos¢ reduktora predkosci, aby umozliwi¢ szybkie
przyspieszanie krétkich ruchow. Dzieki skroceniu czasu cyklu
system ten pozwala na znaczne zwiekszenie wydajnosci.

NAJWAZNIEJSZE ZALETY

« Szybki, elastyczny i wydajny

* Duza tadownos$¢: 250 kg

» Szeroki zakres ruchu: 2710 mm

* Maksymalna wydajnos¢ przy minimalnej powierzchni podtogi

Controlled by

YRCI000



MOTOMAN GP250
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