YASKAWA

MOTOMAN

GP25-12

Seria GP

Przenoszenie i ogolne zastosowania

[ELTRON

MOTOMAN GP25-12 to szybki i precyzyjny 6-osiowy robot
przemystowy o udzwigu do 12 kg. Dzieki zasiegowi 2010 mm i
wysokiej powtarzalnosci £ 0,03 mm idealnie nadaje sie do
zadan montazowych, ale takze do uniwersalnych zadan
manipulacyjnych, obstugi obrabiarek CNC czy pakowania.
Optywowa, nowoczesna konstrukcja przemystowa oraz boczne
prowadzenie kabli minimalizuje zapotrzebowanie na miejsce
instalacji. Przygotowane prowadzenie przewodow zasilajgcych
W ramieniu umozliwia optymalng integracje chwytakéw lub
systeméw czujnikdw, czesto eliminujgc potrzebe stosowania
zewnetrznego pakietu mediow.

Standardowo roboty MOTOMAN GP25 i GP25-12 posiadajg
wysoki stopien ochrony IP67 (nadgarstek). Dostepne s3 tez
inne warianty MOTOMAN GP25 (np. ze smarem dopuszczonym
do kontaktu z zywnoscig w przemysle spozywczym, specjalng
powtokg antykorozyjng do zastosowan w agresywnych
warunkach otoczenia lub w wersji do pomieszczen czystych).

NAJWAZNIEJSZE ZALETY

e Elastyczny, szybki i wydajny

e Duzy zakres pracy: 2010 mm

e Zmniejszone kontury zaktdcen dzieki zoptymalizowanej
konstrukcji

¢ Proste uruchomienie i konserwacja

Controlled by

YRCI000




MOTOMAN GP25-12
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Dozwolone obciagzenie nadgarstka
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Srodek obrotow
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Specyfikacja GP25-12

Dopuszczalny
moment
bezwtadnosci

Moment
obrotowy
[Nm]
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22
9.8

Widok A
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Ztgcze wewnetrznego
okablowania uzytkownika

Ztacze medidw
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Opcje montazu: podtogowy, sufitowy,

Scienny, pochyty*.

Stopien ochrony: IP54/IP67
* pochylenie z warunkiem zachowania

kata - patrz tabela ponizej

Kat instalacji ©

Zasigeg roboczy

robota osi S
[stopnie] [stopnie]
0<-<30 +180
30< <35 +60
35< +30

Maks. udzwig [kg]
Powtarzalnosé¢ [mm]
Maks. zasieg roboczy R [mm]

Temperatura [°C]

Wilgotnosé [%]

Kontrolowane osie 6

12 (9)
+0.03*
2010

0 to +45
20 -80
260

20

Wszystkie wymiary w mm



