YASKAWA

MOTOMAN
GP50

Seria GP
Przenoszenie i ogolne zastosowania

MOTOMAN GP50 jest wszechstronnym, szybkim robotem 6-
osiowym, oferujgcym doskonatg wydajnos¢ w aplikacjach
przenoszenia materiatéw, obstugi maszyn, przetwarzania i
dozowania.

Dzieki swojej kompaktowej konstrukcji GP50 moze byc¢
umieszczony blisko maszyn w celu zatadunku i roztadunku
czesci.

NAJWAZNIEJSZE KORZYSCI

« Szybki, elastyczny i niezawodny

* ldealny do réznorodnych zastosowan, robot
wielozadaniowy

* Robot o zgrabnej konstrukcji, wymagajgcy minimalnej
przestrzeni montazowej

+ Udzwig 50 kg

Controlled by

YRCI000



MOTOMAN GP50
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Dozwolone obcigzenie nadgarstka
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Specyfikacja GP50

Maksymalny Predkosé Moment z%’i#;fza ny 6
zakres ruchu MECSIMEES obrotowy B windnosel -
+135/-90 Maks. zasieg roboczy R [mm] 2061




