YASKAWA

MOTOMAN

GP600

Seria GP

Przenoszenie i ogolne zastosowania

6-osiowy robot MOTOMAN GP600 to wszechstronny, potezny
robot oferujgcy doskonate osiggi w réznych zastosowaniach.
Zapewnia duzy udzwig 600 kg i szeroki zakres ruchu, co w
szczegolnosci  umozliwia obstuge duzych i ciezkich
elementow.

Robot posiada konstrukcje réwnoleglta, ktéra zapewnia
wytrzymatosc¢, sztywnosé i stabilizacje przy duzych momentach i
obcigzeniach bezwtadnosciowych.  GP600 posiada réwniez
wytrzymate tozyska, ktére zapewniajg ptynny obrét ramienia.

Robot MOTOMAN GP600 jest dostepny z jednostkg
bezpieczenstwa funkcjonalnego (FSU) PLd kategorii 3.

NAJWAZNIEJSZE KORZYSCI

+ ldealny do przenoszenia duzych elementéw
roboczych

» Duza tadownos¢: 600 kg

* Szeroki zakres ruchu: 2942 mm

» Szybki, elastyczny i wydajny

« Konstrukcja rownolegta

» Wytrzymate tozyska zapewniajg ptynny obroét
ramienia

» Ulepszone funkcje bezpieczehnstwa

Controlled by

YRCI000



MOTOMAN GP600
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Dopuszczalne obcigzenie nadgarstka
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Specyfikacja GP600

Maksymalny Predkosé Moment z%’i#;fza ny 6
zakres ruchu MECSIMEES obrotowy B windnosel -

+61/-55 Maks. zasigg roboczy R [mm] 2942
+360 162 1764 350 Zasilanie, srednio [KVA] 7.0




