YASKAWA

MOTOMAN

GP88

Seria GP

Przenoszenie i ogolne zastosowania

MOTOMAN GP88 jest wszechstronnym, szybkim, 6-osiowym
robotem o0 duzym udzwigu do 88 kg. Oferuje doskonatg
wydajnos¢ w zastosowaniach zwigzanych z przenoszeniem
materiatdw, obstugg maszyn, przetwarzaniem i wydawaniem
produktow.

Pomimo smuktej obudowy, MOTOMAN GP88 charakteryzuje sie
szerokim obszarem roboczym o matym promieniu zakidcen.
Dzieki temu moze by¢ umieszczony w poblizu maszyn do
zatadunku i rozltadunku czesci, co zmniejsza wymagang
powierzchnie podtogi do minimum.

NAJWAZNIEJSZE ZALETY

» Elastycznos$é¢ i moc (tadownos¢ 88 kg)

* Duze predkosci osi

» Ulepszone wartosci znamionowe nadgarstkow zapewniajg
wiekszg zdolno$¢ przenoszenia

» Maty promien zaktdcen zmniejsza zapotrzebowanie na miejsce
na podfodze

Controlled by

YRCI000



MOTOMAN GP88
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Specyfikacja GP88
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