YASKAWA

MOTOMAN
MPP3H

Przenoszenie, pobieranie
| pakowanie za pomocg serii MPP

Czteroosiowy szybki robot MOTOMAN MPP3H
z rownolegtym uktadem kinematycznym fgczy w sobie
szybkos¢ konstrukcji delta z duzym udzwigiem
i duzym zakresem pracy. Dzieki wysokiemu
momentowi obrotowemu czwartej osi, tzw. o0si
nadgarstka, MOTOMAN MPP3H przenosi tadunki o
YASKAWA masie do 3 kg z niespotykang dotad predkoscig. Ten
robot typu delta zostat opracowany dla szerokiego
spektrum gatezi przemystu, takich jak przemyst
spozywczy, farmaceutyczny i motoryzacyjny.

MPP3H jest sterowany przez kompaktowy kontroler
FS100 i jest dostepny z zaawansowanymi
technologiami, takimi jak MotoSight, MotoPick
i $ledzenie przenosnika.

KLUCZOWE KORZYSCI

Protection classification IP67

Cleanromm class ISO 5 (with 50 and

100 % speed)

* Payloads with unprecedented speed:

— 150 cycles per minute with 3 kg payload

— 185 cycles per minute with 1 kg payload
Total stroke of 500 mm with a working range
of 1300 mm

* High-precision, high-speed conveyor tracking
* Maximum machine accuracy

* Compact installation space: 684 mm diameter

Controlled by

[ALTRON FS100

ENgGIineering




MOTOMAN MPP3H
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Specyfikacja MPP3H
Obciazenie Kontrolowane osie 4
Max. udzwig [kg] 3
Powtarzalnosé[mm] 0.1
Powt. doktadnosci obrotowej osi T [arc x min -1] +1
Max. zasieg roboczy R [mm] 1300
Predkos¢ przenosnika** Powtarzalnosé pozycji Temperatura[°C] 0to +40
[mm/s] przenosnika ** [mm] Wilgotnosé [%] 20 — 80
Ciezar [kg] 115
Zasilanie, srednio [KVA] 1.5
P67
IPA klasa pomieszczen czystych 5.0
* Czas cyklu bez czasu pobierania i produktu. ** Wartosci ustalone w warunkach testowych, mozliwe réznice w zaleznosci od zastosowania.




