YASKAWA

MOTOMAN
GP35L

Przenoszenie i ogolne zastosowania
serii GP

MOTOMAN GP35L jest dynamicznym, szybkim robotem o
zwiekszonym zasiegu dla duzych elementow. Oferuje
doskonatg wydajnos$¢ w zastosowaniach spawania laserowego,
powlekania, dozowania, Kklejenia, ciecia materiatow i
przenoszenia materiatow.

NAJWAZNIEJSZE ZALETY

* Wysoka powtarzalnos¢: £0,07 mm

+ Idealny do réznorodnych zastosowan, robot wielozadaniowy

« Szeroki zakres ruchu

« Maty promien interferencji zmniejsza wymagania dotyczgce
powierzchni podtogi

« Specjalnie zaprojektowany do obrobki duzych czesci

« Stopien ochrony IP54/67 w standardzie

Controlled by

YRCI000




MOTOMAN GP35L
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Opcje montazowe: podtoga, sufit, $ciana, skos*

Klasa ochrony: IP67

Dozwolone obcigzenie nadgarstka

) *Maksymalne pochylenie - patrz tabela nizej
LT
600
10lkg
Kat instalacji Zasieg 400 Nadgarstek + Do 35 kg masy dotgczonego
9 ”’Wa roboczy 20kkg os U obcigzenia wraz z obcigzeniem
[stopnie] ol nadgarstka
punkt P 200 35(kg Do 10 kg. 49 N - m (5 kgf - m) maks. dla
zwigkszonej warto$ci momentu ramienia
\ gornego (tylko typ podtogowy, sufitowy)
PN 400 600 800 1000
35<-<45 +45 Osie T.R LB Do 30 kg (tylko typ do montazu na
45 < +45 Srodek obrotéw Srodek obrotéw podtodze lub suficie)
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