YASKAWA

MOTOMAN
SG650

Pobieranie, pakowanie
| przenoszenie za pomocg serii SG

Solidny robot scara MOTOMAN SG650 charakteryzuje sie szerokim KLUCZOWE KORZYSCI
zakresem ruchu dzieki swojej kompaktowej budowie.

Jest on szczegdlnie przydatny w zastosowaniach, w ktorych * Szybki, wydajny i niezawodny
wymagana jest duza predkos¢ i doktadnosé, np. pobieraniu * Szeroki zakres ruchu

i pakowaniu, dozowaniu i podawaniu. Mate kontury zaktécen » Kompaktowa i solidna konstrukcja
umozliwiajg wspotprace robotdw w ograniczonych przestrzeniach. *+ Wewnetrzne okablowanie
Wewnetrzne okablowanie umozliwia niezawodny przebieg pracy * Wysoka powtarzalnos¢ i doktadnosé

i oszczedza rozlegtych prac konserwacyjnych. Robot SG650 jest .

i ) ] Idealne do zastosowan w ograniczonych
sterowany przez kompaktowy i lekki kontroler YRC1000micro.

przestrzeniach
tatwa integracja i wysoka dynamika
tatwa konserwacja
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MOTOMAN SG650
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Mozliwo$¢ montazu: Podtoga
Maksymalne obciazenie uzytkowe osi
nadgarstka i dopuszczalna bezwtadnosé osi R Widok D Widok E
Nalezy upewnic sig, ze obcigzenie (suma reki i przedmiotu obrabianego) nie Przetgcznik ) 38 140 20
przekracza wartosci podanych w tabeli. zwalniania P9 3 % Air T -
hamulca e o v 5
Max. obciazenie [kg] 6 e gl & E_
Dopuszczalna bezwtadnosé osi R [kg - m?] 0.12 =
Maks. dopuszczalna odlegto$é mimosrodowa punktu srodkowego 150 Ziacze wewnetrznego okablowania o/ 2xMd4, 4xMa,
masy [mm] uzytkownika gteb. 7 gteb. 7

Ztgcze mediow

Maksymalny Predkosé Moment z%’i#;fza ny 4
foa]lkres ruchu F/e;l;i)./]malna F’\ll)r:]catowy beZ\vaadnos'ci 6
730 Maks. zasieg roboczy R [mm] 650
1300 mmisec. 010 +40
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